Chaines d’énergie et d'information

« Identifier les flux d’énergie sur un objet et décrire les transformations qui s’opérent. FICHE REVISION
ecnno (CT2.2 - MSOST 1.4) BREVET

Ni 3¢ « Analyser le fonctionnement et la structure d'un objet, identifier les entrées et sorties.
IVeau SemMe|  (cg1.6- MSOST 1.3)

Interface Homme/Machine :

. Télécommande, Voyant
. Clavier Signal sonore
. Smartphone
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| Exemples : Etat
. Volet ouvert P
I I . Lampe éteinte initial
| I . Robot arrété
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Secteur Cébles Actionneurs : Engrenages
Piles Relais (interrupteur . Moteur Boite de vitesses
Batterie électronique) . Vérin Chaine/Pignon
Panneau solaire Variateur de vitesse . Pompe Poulie/Courroie
Régulateur de ten- Carte électronique . Lampe Cardan
sion de puissance R Réflecteur (abat-jour)
Réservoir d’essence Hacheur Etat
Tuyaux final
Exemples :
. Volet fermé

. Lampe allumée
. Robot en mouvement




